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ABSTRAK

Dalam kehidupan sehari-hari sering kali kita bertemu dengan seseorang yang memiliki
keterbatasan dalam berbicara atau yang dikenal dengan sebutan tuna wicara. Dalam
berkomunikasi mereka menggunakan gerakan-gerakan tangan dan jari yang biasa disebut
dengan ASL (American Sign Language) untuk berkomunikasi dengan orang lain baik
sesama penyandang tuna wicara ataupun ke orang normal. Akan tetapi bagi orang normal
banyak yang tidak memahami cara berkomunikasi seperti ini. Di era teknologi seperti
sekarang ini, penulis membuat rancangan sarung tangan cerdas yang dapat menerjemahkan
gerak tangan tuna wicara menjadi suara yang dapat dimengerti oleh semua orang. Komponen
utama rancangan ini adalah arduino uno sebagai komponen utama pengolahan data,
kemudian menggunakan sensor flex dan sensor gyroscope sebagai komponen yang
memetakan pergerakan tangan. Lalu, menggunakan LCD dan speaker sebagai komponen
output dan terakhir adalah micro SD reader sebagai komponen yang digunakan untuk
membaca micro SD dimana di dalamnya terdapat bank data yang siap digunakan oleh
pengguna untuk berinteraksi pada kehidupan sehari-hari. Hasil akhir dari rancangan ini
adalah sebuah sarung tangan cerdas yang memiliki total 50 bank data dan dapat diakses oleh
pengguna dengan memilih kalimat yang dibutuhkan.

Keywords: ASL (American Sign Language), Sarung Tangan Cerdas, Arduino Uno, Sensor
flex, Gyroscope.
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